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1、 命令集

	命令名称
	命令码
	命令参数
	说明

	设置工作模式
	0x30
	0x30:主动模式
	读到卡后立即上传数据

	
	
	0x31:存储模式
	读到卡后保存数据不上传

	查询配置
	0x31
	0x30
	获取读卡器的配置参数

	查询版本号
	0x32
	0x30
	获取读卡器的版本

	设置波特率
	0x34
	0x30：4800

0x31：9600

0x32：19200

0x33：38400
	

	设置轨道参数
	0x35
	T1_SS,T1_ES,T2_SS,T2_ES

T3_SS,T3_ES,TRn,CR
	


说明：T1_SS：一轨道起始符， T1_ES：一轨道结束符

T2_SS：二轨道起始符， T2_ES：二轨道结束符

T3_SS：三轨道起始符，T3_ES：三轨道结束符

TRn：阅读轨道选择



0x31为1轨道



0x32为2轨道



0x34为3轨道



0x33为1、2轨道



0x36为2、3轨道



0x37为1、2、3轨道

CR：轨道末尾回车输出选择



0x30：无回车



0x31：有回车

错误信息表

	
	
	
	

	0x30
	命令错误
	
	

	0x31
	命令参数错误
	
	

	0x40
	读写存储器错误
	
	

	0x41
	无磁卡数据
	
	


2、 命令格式说明

1. 设置读卡器模式：

	0x02
	0x02
	0x30
	Mode
	0x03
	BCC


正确返回：

	0x02
	0x03
	0x30
	Mode
	‘Y’
	0x03
	BCC


错误返回：

	0x02
	0x04
	0x30
	Mode
	‘N’
	ErroCode
	0x03
	BCC


Mode：0x30:主动模式，0x31:命令模式

ErroCode：错误代码

2. 查询配置：

	0x02
	0x02
	0x31
	0x30
	0x03
	BCC


正确返回：

	0x02
	0x04
	0x31
	0x30
	 ‘Y’
	Config
	0x03
	BCC


错误返回：

	0x02
	0x0E
	0x31
	0x30
	‘N’
	ErroCode
	0x03
	BCC


Config：10个字节，分别为：Mode、T1_SS、T1_ES、T2_SS、T2_ES、T3_SS、T3_ES

、TrackN、CR、BaudRate。

ErroCode：错误代码

3. 查询版本号：

	0x02
	0x02
	0x32
	0x30
	0x03
	BCC


正确返回：

	0x02
	0x13
	0x32
	0x30
	 ‘Y’
	Version
	0x03
	BCC


错误返回：

	0x02
	0x04
	0x32
	0x30
	‘N’
	ErroCode
	0x03
	BCC


Mode：0x30:主动模式，0x31:命令模式

Version：TTCE_RS183_Vx.xx

ErroCode：错误代码

4. 设置波特率：

	0x02
	0x02
	0x34
	BaudRate
	0x03
	BCC


正确返回：

	0x02
	0x03
	0x34
	BaudRate
	‘Y’
	0x03
	BCC


错误返回：

	0x02
	0x04
	0x34
	0x30
	‘N’
	ErroCode
	0x03
	BCC


BaudRate：波特率

5. 设置轨道参数：

	0x02
	0x09
	0x35
	Config
	0x03
	BCC


正确返回：

	0x02
	0x02
	0x35
	‘Y’
	0x03
	BCC


错误返回：

	0x02
	0x03
	0x35
	‘N’
	ErroCode
	0x03
	BCC


Config：8个字节，分别为： T1_SS、T1_ES、T2_SS、T2_ES、T3_SS、T3_ES

、TrackN、CR。
6. 上传数据格式说明：

一、刷卡成功

一轨道刷卡成功 T1=加起始符+磁卡数据+起始符+0x0D  刷卡失败T1=加EMPTY!!+0x0D
二轨道刷卡成功 T2=加起始符+磁卡数据+起始符+0x0D 刷卡失败T2=加EMPTY!!+0x0D

三轨道刷卡成功 T3=加起始符+磁卡数据+起始符+0x0D 刷卡失败T3=加EMPTY!!+0x0D

二、刷卡失败

T1=ERROR!!T2=ERROR!!T3=ERROR!!
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